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SubVI do automatycznego skalowania i pobierania
danych z oscyloskopu

Zagadnienia do przygotowania

1. Podstawowe drzewa komend do komunikacji z oscyloskopem Agilent DSO3062A,
2. LabVIEW: struktura case sterowana przez wartosci liczbowe (integer).
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Materialy pomocnicze

Dokumentacja Oscyloskopu Agilent DSO3062A.

Zadanie mozliwe do wykonania w domu: napisa¢ VI bankomat.vi, ktéry z podanej kwoty
obliczy, ile i jakich nominatéw nalezy uzy¢, zeby ja wyptacié.

SubVI pomocniczy do zadania 3(link).

Zadania:

Wszystkie zadania nalezy wykonaé, uzywajac srodowiska LabVIEW i pamietajac o zasadach
tworzenia SubVI.

2.1

2.2

2.3

Automatyczne skalowanie osi X

Wykonaé SubVI przyjmujacy na wejscia nazwe urzadzenia VISA (VISA resource name),
klaster btedow i kontrolke numeryczna frequency (typ double) oraz wystawiajacy na wyj-
Sciach: nazwe urzadzenia VISA, klaster btedow.

SubVTI powinien, na podstawie czestotliwosci przyjmowanej na wejscie typu double usta-
wia¢ podstawe czasu na oscyloskopie w taki sposob, zeby wyslwietlony zostat jeden peten
przebieg sygnatu.

SubVI powinien zawiera¢ strukture case blokujaca jego wykonanie w sytuacji, gdy na
wejsciu SubVI pojawi sie blad.

Poberanie danych z osyloskopu

Wykonaé SubVI przyjmujacy na wejscia nazwe urzadzenia VISA (VISA resource name) i
klaster btedéw oraz wystawiajacy na wyjsciach: nazwe urzadzenia VISA, klaster btedow,
amplitude (Vpp) i czestotliwo$¢ sygnatu.

SubVI powinien zawiera¢ strukture case blokujaca jego wykonanie w sytuacji, gdy na
wejsciu SubVI pojawi sie btad.

Automatyczne skalowanie osi Y

Wykonaé SubVI przyjmujacy na wejécia nazwe urzadzenia VISA (VISA resource name) i
klaster btedow oraz wystawiajacy na wyjsciach: nazwe urzadzenia VISA i klaster btedow.
SubVI powinien automatycznie dostosowaé¢ ustawienia osi Y tak, zeby mierzony sygnat
wyswietlal sie z jak najwieksza doktadnosciag. Warto zwroci¢ uwage na fakt, ze oscyloskop
zwraca wartosé 7 ¥ (Uwagalll Na koncu ciagu ***** znajduje sie znak konca linii!!l)
gdy sygnal nie miesci sie na ekranie.

SubVI powinien zawiera¢ strukture case blokujaca jego wykonanie w sytuacji, gdy na
wejsciu SubVI pojawi sie blad.


http://www.w12.pwr.wroc.pl/wpp/laboratorium/lab8.zip

Tabela 1: Punktacja

Nr zadania | Punkty
1 1
2 3
3 4
Tabela 2: Ocena
Punkty | Ocena
5 3
6 4
7 4.5
8 5
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